
Проект OpenSCADAПроект OpenSCADA
(практика применения)(практика применения)

Открытая реализация SCADA  (Supervisory controll and 
data acquisition) системы. Основные свойства системы:

открытость (GPL);
многоплатформенность;
модульность;
масштабируемость.



Первые шагиПервые шаги
Динамическая модель реального времени:Динамическая модель реального времени:

библиотека моделей аппаратов ТП (JavaLikeCalc);

динамическая модель реального времени АГЛКС;

устройство проверки регулирующего контроллера АГЛКС.

Быст рый сбор, обработ ка и архивирование:Быст рый сбор, обработ ка и архивирование:
Сбор данных на частоте 1КГц по восьми каналам;

Архивирование 8 каналов в течении суток;

Послеобработка данных в архивах.



Динамическая модель реального времениДинамическая модель реального времени
АГЛКСАГЛКС

//Ист очник давленияИст очник давления
Qr=Q0*Pi+0.01;
Po+=0.27*(Noise*(900.*So*sign(Pi
Po)*pow(Qr*abs(PiPo),0.5))
Fo)/(So*lo*Q0*frq);
Po=(Po<0)?0:(Po>100)?100:Po;

//КлапанКлапан
Qr=Q0+Q0*Kpr*(Pi1)+0.01;
Sr=(S_kl1*l_kl1+S_kl2*l_kl2)/100.;
Ftmp=(Pi>2.*Po)?Pi*pow(Q0*0.75/Ti,0.5):(Po>2.*Pi)?Po*pow(Q0*
0.75/To,0.5):pow(abs(Q0*(pow(Pi,2)pow(Po,2))/Ti),0.5);
Fi=(Fi7260.*Sr*sign(PiPo)*Ftmp)/(0.01*lo*frq);
Po+=0.27*(FiFo)/(So*lo*Q0*frq);
Po=(Po<0)?0:(Po>200)?200:Po;
To+=(abs(Fi)*(Ti*pow(Po/Pi,0.02)To)+(Fwind+1)*(Twind
To)/Riz)/(Ct*So*lo*Qr*frq);

//Сепарато рСепарато р
Qr=Q0*Pi+0.01;
Fi=(Fi900.*Si*sign(PiPo)*pow(Qr*abs(PiPo),0.5))/(0.01*lo*frq);
//Жидкая фаза
Fж=((Fi>0)?Fi:0.)*ProcЖ;
Lж+=0.27*(FжFo_ж)/(Vap*Qж*frq);
Lж=(Lж<0)?0:(Lж>100)?100:Lж;
//Газообразная фаза
Po+=0.27*(FiFжFo)/((Vap+So*lo)*Q0*frq);
Po=(Po<0)?0:(Po>200)?200:Po;
Po_ж=Po+Lж*Vap/Qж;

//ДиафрагмаДиафрагма
Qr=Q0*Pi+0.01;
Fi=(Fi900.*Sdf*sign(PiPo)*pow(Qr*abs(Pi
Po),0.5))/(0.01*frq*lo);
Po+=0.27*(FiFo)/(So*lo*Q0*frq);
Po=(Po<0)?0:(Po>200)?200:Po;
dP=(dP100.*(PiPo))/frq;

Библиотека моделей аппаратов ТПБиблиотека моделей аппаратов ТП



Плат а PC104  ATH400128. Плат а PC104  ATH400128. 
ALTLinux3+OpenSCADAALTLinux3+OpenSCADA
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Планы дальнейшего развитияПланы дальнейшего развития

Концепция среды визуализации и управленияКонцепция среды визуализации и управления
Общая библиотека концепции СВУ.

Полноценная СВУ на основе библиотеки QT4.

Среда исполнения на основе Webтехнологий.

Компонент ы распределённой архит ект урыКомпонент ы распределённой архит ект уры
Собственный протокол на основе интерфейса управления 
системой.

Поддержка удалённых хостов в конфигураторах.

Модули удалённой коммуникации для каждой подсистемы.



Концепция среды визуализации Концепция среды визуализации 
и управления СВУи управления СВУ



Элементы распределённой Элементы распределённой 
архитектурыархитектуры

Сбор данных

Вирт уальная ст анцияВирт уальная ст анция

Трансп.

Ст анция сбораСт анция сбора

Сбор данных ATH400
Интерф.
управл.

Ст анция архивирования и БДСт анция архивирования и БД

БД SQLite
БД Трансп.

Архивы BaseArh

Интерф.
управл.

Архивы Трансп.

UI QTCfg

Задачи элемент ов распределённой архит ект уры:Задачи элемент ов распределённой архит ект уры:
Конфигурация удалённых систем централизовано со станции администратора.
Локальное отражение данных удалённых систем. Для подсистем:

«Сбор данных»  предоставление собранных данных удалённых подсистем в локальной.
«БД»  удалённая станция как центральное хранилище данных.
«Архивы»  удалённая станция как центральное хранилище архивов.
«Транспорты»  выполнение функции моста между разными носителями данных.



Разработчики:
● Савоченко Роман rom_as@diyaorg.dp.ua

Спонсоры  проекта:
● НИП “ДIЯ” diya@diyaorg.dp.ua

Ресурс проекта:
● Сайт http://oscada.diyaorg.dp.ua

● Wikiресурс http://diyaorg.dp.ua/oscadawiki

Контакты и дополнительная Контакты и дополнительная 
информацияинформация
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